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汉弗瑞自豪地带来它的新一代产品 HCS-5
 
HCS-5拥有超强的材质和包括动作传感器和世界级的无刷伺服马达的电控系统。实现对船体动态
持续的反馈！
配有精密的备选控制，包括：自动调整控制，自动倾角控制，转弯协调控制和自动驾驶控制。
无论船长是航海专家还是新手，都可以获得船舶最优的舒适感和操控性。  

我们只是把船舶控制提高到新阶段，欢迎来到未来！

 

伺服单元
-响应快，精度高
-可靠地无刷技术
-防水 IP67

汉弗瑞控制单元
-实时地数据传输
- 包含动作传感器
- 独立的电源供给，12-24V
-安装在 尾板内侧 

拦截器
- 防腐复合材料的技巧设计
- 单元轻且紧凑，保养方便
- 适用于各种形式和尺寸
- 安装便捷 

        当效率和操纵
     不再是问题！



控制面板
- 阳光下可读，大屏有色显示
- 配置夜间模式
- 操纵简单

这就是汉弗瑞
 瑞典的汉弗瑞公司成立于2002年，如今它已成为全球拦截器或者许多人称的
“超级板”的主要生产商。它被用于半滑行艇和滑行艇的调整和平稳。汉弗
瑞之所以在这方面拥有领导地位，是因为它配备了许多由船舶工程师、流体力
学专家设计研发的自动化设备。现如今，越来越多的客户开始安装汉弗瑞系统，
并且在全球的跨域也越来越大。
有关汉弗瑞的更多信息请浏览： www.humphree.com
 

 
 

 
 

 
 

我们的宗旨

 

 

不管你拥有的是一条休闲艇还是一条商务艇，也不管你的推进器是什么，都需要调整船舶的动
态以获得更好的操纵，舒适和安全，同时减轻对环境的影响。
我们会全心全意为客户服务，并坚信装有汉弗瑞产品的船艇将比装其他任何产品更便于操纵，
使得您始终处于竞争的前列。 



拦截器是最行之有效的方法来解决船舶行驶在遇到的阻力波动问题，同时它还可以提高燃油经济性和船舶的舒适性。
汉弗瑞拦截器具有重量轻，设计精巧的特点。它适用于单体船和双体船，和滑行艇和半滑行艇。 
 

它的安装很简单，无需太多的事先准备。因为采用防腐材料和精巧的设计，所以保养方便。拦截器由一个防水的电
促动器提供能量。这个促动器在尾板的内侧，这样可以有效的对其进行保护。  

 
标准版系列的拦截器使用一个展开最大50mm的叶片，它的宽度可以从350mm到1500mm，50mm为一个单位。
一个船体上可能会两个及两个以上的拦截器。它们适用于船长30尺到180尺的船舶上。 

汉弗瑞        拦截器  

拦截器               标准版

 
拦截器有不对称的版本，它的范围是500mm到1100mm。它的促动器是在边上，这样可以提供额外灵活的
安装布局。它和标准版的拦截器一样，最大的叶片行程是50mm。  

拦截器系列           不对称版



汉弗瑞      拦截器

所有的汉弗瑞拦截器可以根据客户要求的形状安装到所有的船舶上。这就使它可以安装在螺旋桨道的上方或
者其他的任何弧线上，而这些弧线是那些标配的拦截器所不能完全匹配的。 
 

拦截器               自定义版

 
延伸版的拦截器使用了最大行程大约75mm的叶片，它的宽度可以从750mm到1500mm。这就使得它可以
用于大于60尺的大船上，同时可用于滑行艇和半滑行艇上。
 
 对于可利用空间较小的和船尾拉力需求较大的船舶，延伸版是再合适不过了。 延伸版的拦截器产生的
额外拉力与自动驾驶控制一起达到最大的性能表现。 
 

  
  

拦截器系列           延伸版



 
 

控制面板为操纵者控制所有的汉弗瑞控制系统，从基本版本到所有的高级选项版本。发光的可触按钮和大界
面的有色显示器使得操纵简单直观。
  

 
生物带来的所有问题，从而保证了在水中延伸后的效率。

船舶控制系统            基本

基本的汉弗瑞拦截器系统通过手动调整倾斜可让操纵者轻易地获得所需船速和行驶舒适感。

如果操纵者需要自动功能，基本系统可以简单地更新来包括所有的自动功能。
无需更换

特点
.大屏实时显示船舶的动态调整和纵倾角
.低速时自动收回叶片
.  包含四个快速需求设置

优点

 

船舶控制系统              自动纵倾控制

 加速和不同的行驶速度往往导致倾斜角的不同。通常的情况下，这将导致较差的纵倾角、较高的
波浪阻力、较差的能见度和舒适感。然而，通过一个按钮手动调整汉弗瑞的拦截器后，自动调整控
制系统将会全面自动调整纵向倾斜。操纵者仍可以为所有不均匀倾斜做出补偿。 
 
 
  

自动调整控制可与自动倾斜控制和转弯协调控制混合使用，可达到最好的操纵性和船上的舒适感。 

特点
• 运行调整的自动控制
• 方便地在控制面板上设置

优点
•提高燃油效率、稳定性和速度 
• 更快地加速
• 可轻易地从基本控制上升级

汉弗瑞        船舶控制系统

无自动调整控制 有自动调整控制

 
 

    汉弗瑞通过一些列自动控制的组合来体现它的潜能和不一般。

    它被设计来满足致力于切割边缘技术的船舶制造者的高要求，从而提高船舶的操纵性，舒适感和燃油经济性。 

    当船舶降速时，所有的控制系统包括一个GPS会自动地收回叶片。这个过程中的自动清洗功能可解决海洋微

 

 

.精准地航行调整和倾斜反馈
.燃油的经济性
.容易升级到自动控制功能 



船舶控制系统               自动横倾控制

 
不均匀的负载、横风和各种外界因素都会导致船舶的倾斜。当直线行驶时，自动倾斜控制将会矫正船体的
倾斜来达到既定的斜角度，通常为零度。当然，驾驶者可人为地调控船舶倾斜。当船舶转弯时，该系统允
许船舶倾斜。一旦转弯结束，系统将持续矫正船体至设定的倾斜角度。
 
 
自动倾斜系统可与自动调整控制和转弯协调控制一起来实现船舶最大的舒适感和性能。 

 
 
 
 

特点
• 倾斜自动控制
• 调整至设定倾斜角
• 轻易地在控制面板上设置

优点
• 提高舒适性
• 可简单地在基本系统上更新

船舶控制系统           转弯协调控制

转弯时，该系统可显著调高横倾角以实现更快的转弯速度和舒适感。通过调整横倾角，转弯协调控制系统
 可减轻船上人员的离心力。该系统可持续监控转弯时舵的位置，拦截器可根据舵的位置自动自动调整行程。
就是通过这样的可控的倾斜，来获得了更高的转弯速度和舒适性。  
 

由于拦截器产生的转向力，船舶的转弯能力也可得到显著的提高。 

转弯协调控制可与自动调整控制、自动倾斜控制或者主动驾驶控制一起实现船舶的最大的舒适感。

特点
• 转弯是自动控制横倾角
• 与大多数的转向系统兼容，包括Volvo Penta的IPS系统 
• 便于在控制面板上设置

优点
• 转弯时可控的横倾角可提高舒适感和安全
• 实现更小的转弯半径
• 转弯时保持更高的速度

不带有转弯协调控制

汉弗瑞        船舶控制系统

R1

R2

R1< R2

不带有转弯协调控制

带有转弯协调控制

带有转弯协调控制

不带有自动倾斜控制 带有自动倾斜控制



 
当在外水域驾驶时，船只会因波浪变得摇晃和纵倾，使得人很不舒服。主动驾驶控制的拦截器将会不断
地产生力来抵消这些力，同时选择最好的纵倾和横倾角-所有的都在一个系统中。这个系统包括一个驾驶
控制单元。而这个单元包括一个先进的数字控制器和一个先进的传感器包。这个控制器带有独立的运算
控制能力，而传感器包整合了GPS、陀螺仪和加速度计来测量3维的转向和加速度率。 

 
 
 
 

 
反应敏捷的电控拦截器和高级的汉弗瑞自动驾驶控制可以为所有尺寸的船只提供有效的驾驶控制系统，
仅仅通过控制面板上的一个按钮就可以激活或关闭这个系统。因为没有需求时，汉弗瑞系统的自动驾驶
控制系统将自动收回拦截器叶片，这就使得当系统关闭时，将不会对船体产生额外的附加力。这是在船
用稳定系统中所独有的。    

特点
• 先进的驾驶控制单元 (RCU)
• 包括自动调整控制和自动倾斜控制
• 为每个项目进行电脑模拟 
• 很容易在单体船和双体船上安装或者改装

优点
• 半滑行和滑行速度时，足够的翻转和纵摇阻尼，更舒适、安全
• “多合一” 系统 – 调整和稳定
• 减少动作，调高了操纵性
• 最小的外阻力和重量
• 可简单地从汉弗瑞其他船舶控制系统上更新

船舶控制系统           主动驾驶控制 

汉弗瑞      船舶控制系统



   船舶控制系统        拦截器转向辅助

 
 
当偏转所有的推力转动船舶时，推动船舶的水泵将经历重大的功率损失。这个功率的损耗将会在转弯时导

  致油耗的提高、速度的损耗。然而，安装了汉弗瑞转向辅助系统后，这些问题不存在。伸出几毫米拦截器叶
  片将会达到相同的转向力，但是比起转动喷泵水流的功率损耗要少得多。
   该系统包括垂直安装的尾板拦截器和水泵推进器。对于小的转向需求，拦截器就可实现转舵，喷水推进器保
  持中立。当大的需求时，拦截器和水泵偏转共同作用，产生更大的转向力和减小转向半径。 
 

 
 
 

拦截器会对转向命令做出快速的响应，可使航线更直，油耗更低，控制更方便，舒适感更高以及转向齿轮
磨损更小。这个系统可以与所有的自动驾驶仪和喷泵兼容使用。同时还可以作为备用紧急转向模块，这样
可提高安全性。  

汉弗瑞转舵拦截器产生的转向力相当于5°到15°的翻斗偏转。当更大的的转向需求时，水泵翻斗将开始
偏转，同时拦截器也会迅速做出百分之五十转向力的贡献。  

特点
• 二次的转舵控制系统
• 兼容所有品牌的品牌
• 兼容所有的自动驾驶仪

优点
• 降低油耗 
• 更好的舵向稳定性
• 减少水泵传动装置的磨损
• 保持更高的转向速度
• 减小转弯半径

汉弗瑞        船舶控制系统  

ASSISTANCE

单体船

双体船



概览       系统布置图- 单体船

汉弗瑞              系统布置图

概览             系统布置图- 双体船
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汉弗瑞拦截器               尺寸

类别 W x H x T (mm)  (重量kg) 叶片行程, D (mm)

     标准版 350-1500 x 210 x 60 from 5 50

        延伸版 750-1500 x 285 x 70 from 17 75

伺服单元 124 x 159 x 121 2 -

 控制单元 343 x 160 x 58 1 -

 控制面板 102 x 132 x 14/52 0.2 -

类别 长度 (m)  描述

线缆 A 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50         从控制单元到控制面板和控制面板之间

线缆 B 5, 10, 20 控制单元之间

线缆 C 4, 8     从伺服单元到控制单元.8m的线缆只可供应24v的直流电源

线缆 D 3.5 从控制单元到电源供给处

W

H

W

W

H

T

H

安装板一般用贯穿船体螺栓安装在船体上。 
它由原厂提供，带有一个不锈钢插件，用来安装拦截器到板子上。

安装拦截器到安装板的螺栓包括在配送物中。 

TW

D

T1

T2

H

尾板

船底

拦截器

安装板 (可选)

伺服单元



汉弗瑞航行稳定固定鳍安装在靠近尾板的船底，为了提高船舶的航行稳定性。固定鳍可以减少船舶过度
晃动产生的损耗，同时，矫正舵向系统的动作，而这只需很少的阻力。
固定鳍被设计来避免高速时空穴的相关问题。 
 
 

 汉弗瑞排气鳍能够提高航行的稳定性，以及对水下排气背压有个很好的控制。通过在鳍后端使用一个
特定形状的板子，鳍可以为指定主机达到一个最佳的排气背压。在板子后面的会产生一个轨迹，它可以
加快废气的排放。此外，可以减小排气的噪音，提高了船舶的舒适性。 
 
 
 

HSFF400                              HSFF650 HVFF500

这个鳍可做为新的或者改装应用。如果鳍撞到水下的物体，鳍上的螺栓将会自动断掉
使鳍从船体上脱落，对船体结构造成最小的损坏。鳍由铝或者碳纤维做成，具有重量
轻，防腐蚀性高的特点。鳍和螺栓是出厂配备的。 
 

  

汉弗瑞-空泡固定翼                低于40节 汉弗瑞-通风固定翼             高于40节

Fd

L

H

汉弗瑞      航行稳定固定鳍

HEF500
优点
• 最佳的排气背压
• 提高排气量
• 提高船舶航行的稳性和机动
• 提高乘客的舒适性和降低噪音

汉弗瑞                排气鳍

航行稳定性固定鳍           尺寸

类别   材质 L x H x T (mm) 重量 (kg) Fd@30kn (N) Fd@40kn (N) Fd@50kn (N) 螺栓

HSFF400  Alu. 422 x 402 x 60 13 178 304 - 4

HSFF650  Carbon 666 x 650 x 80 19 420 721 - 6

HVFF300  Alu. 498 x 300 x 66 - - - - 3

HVFF400  Alu. 576 x 400 x 68 - - - - 4

HVFF500  Alu. 673 x 502 x 70 29 327 413 612 5

HEF500  Alu. 673 x 502 x 70 29 - - - 5
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